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UDISPOSITIVO A COMANDO MULTIPLO PER L'AZIONAMENTO DI TRIANGOLI DI UFA
HACCHINA RETTILINS®A PER MAGLIERIAY,

TESALON ANSTALT, a Vaduz (Liechtenstein)

Depositata il 20 MQG 1876
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Il presente trovato si riferisce ad un dispositivo a coman-

do multiplo per 1l'azionamento di triangoli di una macchlna rettilinea per

,F% ; . '— g’”"
maglieria. i ij \) ,;: J

Come & noto i triangoli nelle macthine rettilinee pux naglie

ria muovono gli aghi e/o le platine di cui la macchina & dotata e sanc

oo

mobili in senso perpendicolare al piano di scorrimento di detti aghi é/n ¢

platine; i'triangoli possonc assumere tre posizioni: posizione dii;évg;éé
in cui il {riangolo comanda tutts gii aghi e/o platine di cui la'maécE£;;
& hotata; nezua posizione, in cul il triéngolo comanda i soli agﬁi e/Q Pra—
{ine dotate di tallone alto, posizione di esclusione, in cui il‘%ﬁiﬁngoio
non comanda alcun ago o platina,

et

I tipi attualmente noti di dispositivi per l'azionamenio dei

triangoli si possono ricondurre a due categorie fondamentali, la prima del-

le gquali presenta dei corsoi solidali 2l carro e mebili nello stesso sen~
so di moto del caryo dell# macchina per maglieria, I detti corsoi éono
dotati sulla loro faccia inferiore di piani inclinati opportunamentg Sar
gomati, cooperanti con le estremita 4i un perno¢ solidale al triangolo
stesso e che, tramite lo scorrimento del corsoio rispetto al carro, co-
mandano in maniera positiva 1'abbassamento di triahgolg in contrésto con

urna molla che serve per azionars la loro risalitba.



riscontri regolabili,fissati alle estrenitd della corsa del carro, ragio-

ne per cui questo tipo di dispositivo di azionamento & particolarmente

usato su macchine a corsa fissa. Un primo inconveniente riscontrabile in

questo tipo di dispositivi & costituito aprunto dalla impossibiliti di

applicare il dispositive su una macchina & corsa variabile, in quanto
come precedentemente detto i riscontri regolabili per il movimento dei )
corsoi sono fissati a fine corsa.

Un altro inconveniente & costituito dalla notevolé;ggﬁples-.

sitd meccanica e dalla difficolta pratica di far coesistere senze ivter-

"ferenze i corsoi di conando ,quando il numcro dei triangoli aumenin sltre .

un certo limiie. ‘ P

3

Un ulteriore inconveniente & poi costituito dal fatto che

i comandi dei riscontri che agzionano i corsoi sono estremamentg ¢om§1e3$i:
e devono essere posti alle due estremitd dells macchina e messi in ﬁése
opportuna con il movimento del carro da un unico gruppo di programmagzione,
che.generalmentgﬁé realizzato tramite partonif

Un altro dispositivo noto pef 1'azionament§ dei triangoli
presenfa una pluraliti di rulli ruotanti in maniera solidaleAtra di loro
U un unico aibero, sulla periferia dei detti rulli scono [issati dei pio}i
di diversa altezza la cui estrenmita, attrayerso un levismo, azionz il trian-
golo stesso,

Questi rulli, in numero di uno per ciascﬁn frianéolo,

vengono fatti ruotare di uno o due passi avanii o indietro per mezzo di

meccanismi ad arpione azionati da piani inclinati. I pioli naturalmente
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devono essere inseriti sulla periferia di detti rulli in modo opportuncy; -

in funzione del lavoro che si vuole ottenere sulla macchina. L'inconve-
niente piti sensibile riscontrabile in quest'ultimo tipo di disvositivo
noto & costituvito dalla necessitd di dover prevedere dei pioli intercam-

biabili sui rulli, che devono essere sostituiti per ciascun lavoro che

v

si vuole eseguire con la macchina, questo fatto come & ovvio diminuisce
grandemente Za flessibilit3d della macchina nel passare da un lavoro ad
un aitro.

Scopo appunto del presente wrovato & quello di elimindte

o~

gli inconvenienti lamentati nei dispositivi noti, mettendo a disnosinione

un dispositivo a comando multiplo per l'azionamento di triangoli{phe:sia

facilmente utilizzabile su macchine per maglieria a corsa variabilé, ncn

“ ©

richiedendo iscontri di fine corsa, e che risulti estremamente versati-

> o v

V¢ L oe

ls potende assumere un elevato numero Qi posizioni maglieristioaqeﬁtf:{f
utili, senza dover ricorrere alla sostituzione diéue parti compoﬁgﬁti.

Un altro scopo del presente trovato & quello di metiere
a disposizione un dispositivo a comando multiplo éhe sia struttural-
mente semplice e che sia facilmente realizzabile anche nel caso in cui
i triangoli siano in numero elejaté.

Kon ultimo‘scopo del presente trovato é quello di iealiz-
Zare un dispositivo il cui f&nzicnamentovdia assolute garanzie di affi-
dabilita, venendo inoltre ad ogni azionamento controllato 1'esatto po-
sizionanento déi triaﬁgoli.

QuestiAed altri scopi, che meglio appariranpo in seguito,.

vengono raggiunti da un dispositivo a comando multiplo per 1'azionamen-



to.di triangoli di una macchina rettilinea per maglieria, secondo il trova-
to, comprendenté una piastra di supporto, una pluralifé di triangoli supéor-
tati da detta piastra di supporto e mobili in direzione sostanzialmente
perpendicolare rispetto al piano di scorrimento degli aghi della macchina
per maglieria, e caratterizzato dal fatto di comprendere una pluralita di
dischi, uno per ciascun triangolo, calettati su un albero di conando, m;zzi
motori per porre in rotazione di angoli discreti attorno al proprio asse
detto albero di comando, un incavo a camma previsto su almeno una faqpia di
ciascuno di detti dischi, un rullo impegnantesi ‘scorrevolmente in'ééﬁtoAin_
cavo a camma ed associato ad una ap?endice 3o0lidale a ciascuno di det<i .
triangoli, la iraslazione di detti triangoli essendo ottenuta tramite-la‘

T

rotazione di detto albero di comando,

4 -

- . N . E. e -

Ulteriori caratteristiche e vaﬁtaggi risulterannc mggu'
giormente dalla descrizione di uns forma di esecuzione preferita, ma hon::
esclusiva, di un dispositivo a comando mulfiplo per l'azionamento‘di'frién—
goli di una macchina rettilinea per maglieria illustrzta a titolo indicativo
e non limitativo nell'unito disegno in cuit
1la fig, 1 reppresenta, in sezione longitudinale, il disﬁositivé secondo il
jroéato;
la fige 2 rappresenta una sezione lungo la linea II-II di fig. 1.

Con riferimento alle citate figure,il ciis;éoéitivo d.i.boﬁza?gv
do multiplo per 1l'azionamento di triangoli, secondo il trovato, comprende
una piastra di supporto 4 che & vista in sezione trasversale nell'aliégéto

disegno., Su-detta piastra di supporto 1 & supportata una pluralitd-di trian-

goli 2 mobili in una direzione sostanzialmente perpendicolare al piano defi-

-
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- nito da detta piasira 1, e di conseguenza, perpendicolare al piano di -
1 .

scorrimento degli aghi della macchina per maglieris, I detti triangoli
2 devono assumere durante le fasi di lavorazione tre posizioni, che sono
state precedentemente illustrate, e cioe posizione di lavoro, mezza posi-—~
zione e posizione di esclusione,

. _ . .

Il dispositivo comprende poi un albero di comando 3 svi-

luppantesi parallelamente rispetto alla datta piastra di supporto 1 e

sostanzialmente parallelo all'allineament> dei detti triangoli 2, Si det-

to albero di comando 3 & calettata\una pluralitd di dischi 4, uno per
ciascun triangolo 2; inoltre ad una sua estremitd 1'albero 3 presenta un’
ingranaggio 5 che si accoppia con un secendo ingranaggio 6 calettat; s{':
di un alberino T ¢he viene posto in rotazione da mezzi motori costiﬁuiti;
da un motore passo -~ passo 8..11 motore passo-passo 8 ha la fuﬁzibne di
porre in rotazione di angoli discreti, pradeterminabili il detto aldero
di comando 3, tramite l'accoppiamento degli ingrahaggi 5e 6.

Su una faccia di ciascun disco 4 & preyisto un incavo &
camma 9 avente uno svilubpq chiuvso attorno al detto albero di comando 3
In detto incavo a camma 9 si impegna scorrevblmente un rullo 10 che &
suﬁportato, tranite l'interposiéione di cuscinetti a sfera-11,'da una
appendice i2 sélidale 2 ciaécuno dei triangoli 2.

Il profilo dell'incavo a camma 9 & tale da far'assumere
al relativo triangolo 2, a seguito della rotazione di un certo angolo,
sottomultiplo di un angolo giro, delli'albero di qomando 3 su cui i dischi

sono calettati, una delle tre posizioni, e ciod posizione di lavoro, mez~

za posizione e posizione di esclusione., Pil precisamentie l'incavo.a camma



'To di questi gruppi precedentemente descritti, comprendenti notore nas—

9 presenta una pluralitd di punti angolormente -~ uniformente distribuiti,
'- . I) ..| M
dodici nell'esempio illustrato in fig. 2, in cui il triangolo 2, assccia-~
to al disco nel modo recedentemente descritto, viene ad assumere una
p . s
delle tre posizioni maglieristicamente utili., Definendo con il termine
di passo di rotazione la distanza angolare tra ciascuno dei. punti dell‘'in-
cavo & camma 9 in cui il triangolo assume una delle tre Posizione maglie-

risticamente atili, si ha che il motore rasso=passo 8 pud essere fatto

ruotare di tanti pessi, in senso orario o in senso antiorario, cho- ser-.

vono per far assumere al gruppo di triangoli 2 le posizioni che v s

ritengono utili per la lavorazione. : N
La macchina rettilinea per maglieria viene munita di-un nuae-

‘

so;passo, albero di comandé e dischi su di*éssi_Cale?taji, chéﬁé‘fﬁnéio;_
ne della complessitdy delle prestazioni della macchina stessa e quiﬁdi dei
numero totale di triangoli mobili che vengons a comporr¢ la éerratura éel
carro’della macchina per maglieria,

A quanto detfo va ancora aggiunto che sull'albero di cenando
3, éll'estremité opoosta risvetto al pfimo ingranéggio 5 & caleitato un
Qisco di controllo 20 presenténte dei fori 219 uﬁiformementé.distribuiti
sulla sua periferia eq in numero pari al numero dei ﬁassi di rotazione
definiti dall'incavo a camma 9., In corrispondenza dell'asse di uno dei
fori 21, esternamente al disco 20, & jﬁssatb un emettitore di iuce 22, al
quale & affacciato, da p;rte oprosta rispetto al disco 20, un fototransi-

store 23, Durante la rotazione dell'albero di comando 3 il fascio di

luce emesso dal diodo 22 che colpisce il fototransistors 23, viene inter—



rotto e successivamente ripristinato dal disco 20 tante volte quanto so—
: i

no stati i passi di cui & ruotato l'alberc di comando 3.
I corrispondenti segnali emessi dal fototransistore 23 agi-

Scono come segnale di retroazione sul circuito elettronico di comando del—

ia macchina ;dando il consenso a che il carro inizi una nuova corsa con i
triangoli posizionati in mazniera differente rispetto alla corsa preceden-
te, come stabilito dal programma impostats sugli organi di pProgrammazione

della macchina,.

Esaminiamo ora come viene utilizzato il dispositivo secorce

il trovato. Allorquando il carro della macchina rettilinea per maglieris,

'
‘

su cui sono poste lé serrature ricavate con gli elementi precedéntgmey?oﬁ
descritti, & giunto al ternine della sua 2orsa, ciod in una'zond‘in cﬁ£
i triangoli 2 non sono impégnati con i talloni deéli aghi e/o plétiﬁefih'
lavoro, il moﬁorelpasso—passo 8 pone in rotazione lt'albero di co%ando~3
di un nurero prestabilito dai passi di iotazione o] in uﬁ senso, ad esempio

il senso orario”od eventualmgnte in senso oppostbmcioé in senso anfiorario.
La rofazione dell 'albero di comando 3’con 1a conseguente rotazione dei di-
schi 4 su cui & ricavato 1;incavo a camma S,fa si che il gruppo di trian—
goli 2 venga ad assumere una nuova combinazione delle tre posizione ma-
glieristicamente utili; terminata questa fasé il carrb'della maCChiﬁa pér

maglieria pud fare la sua corsa di ritorno e giunto al termine della cor-

sa stessa si ripetono in modo del tutto analogo le sequenze precedente—

mente descritte, infatti il motore passo-passo ruoterd di tanti passi

quanti sonc necessari per fare assupere alla pluralitad di triangoli 2 la

nuova combinazione richiesta,



1]

trollo 20 inferrompéndo e riprestinando il fascio di luce emesso dal dio-
do 22 che colpisce il foto - transistore 23, controlla che 1'albero di
comando 3 abbia eseguito una rotazione di tanti passi quanti sono quelli-
stabiliti dal progrémma e quindi d& il consenso a che il carro inizi la
nuova corsa.

Da quanto descritto si vede come il trovato raggiunga gli
scopi proposti ed in particolare ¢i sottolinea il fatto_che 1'aver realiz—
zato un incsvo a camﬁa su i dischi 4 calettati sulltalbero di cobéﬁd?
che & posto in rotazione da un m;fore 2a.350~pASS0 8, consente di Sémplifi-
care drasticamente'la strut tura della macchina reitilinea per @ag}igfia
ed inolire consente di otteﬁere un elevatissimo numero di combinaziqhi
maélieristicamente ufiii dei friéngéii, in modé tale da coprife-pfesécf
ché tutta le gaﬁma richiesta, senza sostituire elementi nel paséaggio'
da una lavoxagzione all'a1£ra.

Si wvuole péi ancora sottclineare che il dispositiQo Se.-
condo il trovato si presta particolarmente per'le macchine rettilinee a
corsa variabile in quanto ,per il cambiamento delia pos’zionc dei triango-
li.non vengono utilizzati registri di fine corsa o elementi similari; e
quindi il cambiaﬁento del posizionamento déi #ari tfiangoli pud essere ot-
tenuto non appéna i triangoli haﬁno oltrepassato il cambo di lavoro del-~
la macchina;pgr maglieria,

11 trovéfo éosi égncepito-é gﬁscettibile’di numerose mﬁdifi—
che e varianti tutte rientranti nell'ambito del concetto iﬁventivo. Inol--

tre tutti i dettagli possono essere sostituiti da altri elementi tecni-



camente equivalenti, :

In pratica i materiali impiegati nonché le dimensioni po=-

tranno essere qualsiesi a seconda delle esigenze,

RIVENDICAZIONI

v

1o Dispositivo a comando multiplo per l'azionamento di triangoli di una
ma2cchina rettilinea per maglieria, comprendente una biastra di supporto,
una pluraliti di triangoli supportati da detta piastra di supporto e mo-

bili in direzione sostanzialmente perpendicolare al pizno di scorrimento

degli agﬁi della macchina per méglieria, e caratterizzato dal faito 4

\

comprendere wna pluraliti ai dischi, uno per ciascun triangolo,calestati

Su un albero di comando, mezzi~hotori Per porre in rotazione iiaiaﬁgo};
discreti attorno al proprioc asse, detto albero di comando, un inuavaé_
camma previsio su almené una faccia Ai ciascunoe di détti dischi,'ud‘ruliﬁ
impegnantesi scofrevolmente in detto incavo a camma ed associaté zd'una

appendice'solidalela ciascuno di detts. triangoli, la traslazione di detti

triangoli essendo ottenuta tramite la rotazione di detto albero di comendo,

2. Dispositivo a comando multiplo, secondo la rivendicazione precedente,

. N N 3 . -

caratterizzato dal fatto che detti mezzi motori sono costituiti da un

-

motore passo.passo,

3+ Dispositivo a comandé mulfiplo, secondo le rivendicazicéi Precedenti,
caratterizzato dal fatto che detto incavo a camma presenta uno: sviluppo
chiuso atforﬁo a deﬁto‘albero di EOmando.

4. Disposi?ivo a comando multiplo, secondo lé rivendicazioni brecedenti,

in cui detto incavo a camma definisce una pluralita di punti uniformemen—

-

te angolarmente . distribuiti, in ciascuno dei quali 1) detto triangolo

P



ad esso associato, tramite detfo rullo, assume una delle ire posizioni ma~
glieristicemente utili, e cio@ posizione di lavoro, mezza posizione, posi-,
zione di éoclusione,Ala distanza angolére tra due di detti punti contigui
costituendo il passo 4i rofazione.
5« Dispositivo a comando multiplo, secondo le rivendicazioni précederti, ca—
.ratterizzaio dal fatto che detto motore passo passo pone in rotazione detts

albero di comando di un numero prestabilito di passi @i rotazione sia in
senso orsrio che in senso antiorario. f o
6. Dispositivo 2 comando multiplo, secondo le rivendicazioni precedenti, ca-

ratterizzato dal fatto di comprendere, calettatoc su detto albero di cozandd,

(oI

un disco di. controllo presentante sulla sua periferia una pluraliti di fori .

passanti unifo-memente distribuiti ed in numeri pari al numero dei passi 6i-

rotazione definiti da detto in;avo a camma, in corrispondenza déll'a<soidi:
uno di detti fori ed estefnamente-al.détto disco di controllo, essendo fiéT
sato un digdo emettitore di luce, affacciato al detto diodo, da parfeiéppo—
sta rispetito a detto disco di controllo,'esséndo posto un fototransistore,

_durante la rotazione di detto albero di comando il fascio di luce che colpi~

sce dette fototransistore essendo interrotio e successivemente ripristinsto

da dette disco di controllo tante volte quanti sono stati i passi 43 cui &
emessi da detto fototransistonre

f;uotato detto albero di comando, i segnali
retroazione per il consenso al funzionamento della

agendo come segnale di

<

'\- 3 - - » 3 i
imecchina rettilines per maglieria.
Te Dispositivo a comando multiplo per 1l'azionzmento di triangoli di una mee-

china rettilinea per maglieria secondo le rivendicazioni precedenti e secondo

quanto descritto ed illustrato per gli scopi specificati.
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