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Registro A o | Protocollo n® 23187 x5

MINISTERO DELL‘INDU%TRIA DEL COMMERCIO E DELL‘ARTlGIANATO

( % Ufﬂcxo Provinciale lndustna Commercio e Artigianato di Milano

COPIA DEL VERBALE DI DEPOGSITO PER BREVETTO D'INVENZIONE INDUSTRIALE

~ L'anno 1975 it giorno ventisei del mese di maggio

) . . . . . N '
alle ore dieci C e minuti quarantotto :

%ﬁ% JACQUELINE SepoAe

di nazionalita® italiana

con sede

T in Borgo Ticino (Novara)

|
o
MODIANO & ASSCCIATI S.a.s. di dr.ing. G. MODIANO & C. |

a mezzo mandatario (agenzia Italiana Brevetti e Marchi)
1

ed eletuvamente domiciliat® agli effetti di legge a Milano - Via Meravigli 16 : ' |

Via

presso il mandatario

!
ha . Ppresentato a me sottoscritto:

. . . PRINCIPALE
- Domanda in bollo per la concessione di un BREVETTO PER INVENZIONE INDUSTRIALE m

avente per - TITOLO

"DISPOSITIVO DI COMANDO DEI TRIANGOLI DI DISCESA DI UWA MACCHINA RETTI-

completivo al brevetto n. - dep. il ——————  cONCesso il
(domandan. ____ ) '

corredata di: _ .

- Descrizione in duplodin. 8 pagine di scrittura.

- Disegni, tavole n. 1 _in duplo.

- Lettera d'incarico - mzmmwm
- B R O S A S PSRRI R & ’
- BiChiE X e XOOE e N S s K N H R B K S G S SN X SR A LK ST TS S

Roma di L. 31,000emessa dall'Uff. Postale di Milano 15 il 23/5/75 n.. 157
- Marca da bollo da L. 700.- ' '

La domanda, le descrizioni ed i dlsegm sopraelencati sono stati firmati dal nchledente e da me controfirma-
ti e bollati col timbro d'ufficio

IL DEPOSITANTE, L' UFFICIALE ROGANT

_Dr. Rensto _Soldalj -

LINEA PER MAGLIERIAM, ' . . “‘“}
| PR
Anventoxxxdesigra . v B |

- Attestaznone di versamento sul ¢/ c postale n. 1/ 11770 intestato all'Ufficio de! Registro tasse e concessioni ai -

l
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-I1 presente trovato si riferisce ad un dispositivo di comando

PRI

dei triangoli di discesa di una macchina rettilinea per maglieriaazzf

F N

Come e noto,nelle macchine rettilinee per mablierla,per ogr

SN
~

serratura s0ono prev1st1 due trlanﬂoll di discesa o di caduua che Revoné

PR A e o

essere posizionati in una posizione prestabilita allo scopo di ottencreH

: ‘.O’Z»w :
la voluta fittezza di maglia quando sono in posizione "uscent*" rvsp=tuo
oo 9
5‘00" ooy

al ;senso di moto del carro, mentre deveno essere sollevati, per nqﬁminf

NI SN
canga

terferire con i talloni degli aghi che hanno gia formaﬁo la magliay Quando

cooo®

son0 in posizione "entrante'" rispetio 2l senso di moto del CarIoe

Pei“azionare 1 due triangoli di discesa sono atﬁuélmente note
‘yarie solugioni che,peré,geﬁeralmenta comportano due distinti meccanismi
g ciogé un ﬁeccaniSmo per la regolazione deligﬂposiziona prestabiiitg del
. triéngolo,quandp & in posizione "uscente",edxun éitro-ﬁeccanismo per rea~
lizzaxe 1talzata del triaﬁgolo, quando é in posizione “entrante", Tutte
le soluéioni note per il primo meccanismo, cio& per il meccanismo per la
‘fegéiaéioné della posizione prestabilita dei triaﬁgolo in posizione Pu-
éceqﬁe"?_dompoitano la ;egoiaziéne § la sostituzione‘dirétiamente suila
mgecﬁina‘ai organi méccanici, il cui diVQfso ppsizionamento agiscé'trami-
téiopporﬁﬁhi levienmi su) tricngole di discesa,

Questi dispositivi portano considerevoli inconvenienti, infatti,

.




inconvenienti precedentemente lamentati, realizzando un d153051t~vo dl c

~comando dei triangoli di discesa che sia in grado di effettuare cantem-n‘

%';-oltre a dover prevedere due meccanlsmi separatl, rispettlvamente per 1a

Irego%ézione e l'alzat& dei triangoli,“si ha che ogni volta che si vuol
| / : e o .
ottenere una diversa fittezza 4i maglia, si deve intervenire sulla mac-

I
1
'

china per l'adattamento dezli organi meccanici, con considerevole per-—

’

dita di tempo ed oberazioni cdmplesse soprattutto sulla p1gstra pcsterio-

tre_del carro. Si ha quindi, oltre ad un appdrto di mano d'opera, qhe pud

‘\r\q“

~a 0N

essere rllevante, una 1nterruulone, anche lunga, della nrodu21one, gon ..

ar
_\f‘

inBV1tubili ripercu331on1 negative sui costl dei prodotol ottenutl. é

nc.006G -~
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.'Scopo appunto del presentse trqvato e quello dl eliminare gli v ° °
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poraneamente sia la regola21one che l'alzata, ottencndo c051’00n imP“':
. ’ OCOUZ
nico dlSPODItIVO, le stesse funzioni che soro autaalmente realizzeic® con

due differenti meccanismie.

Un aliro scopo del presente trovato é quello di realizzare un di-

" spositivo che non richieda il cambiamento di sue parti componenti, per

ottenere una diversa fittezza di maglia e che, inoltre, sia comandabile

2gendo semplicemente su un quadro comandi,

Un ulteriore scopo del presente trovato & quello di realizzare

.-un dispositivo il cui comando avvenga con mezzi elettrici §uando il car-

ro,.al termine di una sua corsa, aziona il relativo sensore di posiziones

N\ S - S LR
per tale ragione esso & vantaggiosamente utilizzabile su macchine per ma~

- glieria a corsa variabile.

RN $4

Fon ulu:no HCOPO del pressnte trovate & quello di mettere a dispo-

siz ione un'dispositivo che sia strutturalmente semplice;facilmente appli-




considere?olé‘le sue pbssibilité di utilizzazione.

‘Questi ed altri scopi, che meglio appariranno in seguito, vengo-
\ . .

ho raggiunti da un dispositivo d4i comandp dei triangoli di discesa di una

macchina rettilinea per maglieria, secondo il trovato, caratterizzato dal

fatto 41 comprendere un'asta assolciata alla piastfa portaﬁ‘triangoli e

Ay
no e

scorrevole sos~an21alments parallelamente alla direzione di moto dsl car-

P ]

FaiRalNs
e o

 ro della macchina per magllerla, con un bordo dl detta asta 1mpegnaqdosgf:

QO
R3] e¢ o’

.per contatto due perni rispettivamente solidali ai due trlangoll d1 dxsceoa,

o o ©
oo

su detto bordo essendo previsio un profllo a cama atto a reallzzare_la"
4 I. * A (:”cq N "
regolazione del posiziomnamento di un tr i rngolo e la contamporanea poqi-ﬂ‘“

oG-

. ooO - 2

! ) H,‘ﬂ,,o oc*m.

zions di esclusione dell'altro triangolo, e/o viceversa, mezzi mOTOLL o7

. A ) - Uccc gooo
sidooao

essehdo previsti per la traslazione di deita asta. . ' crcan

TGy

soveoce®

ﬁltériéri caratteristiche e vantaggi'risulteranpb'maggibrmente

" dalla descri;ione di‘ﬁna forma di esecuzione preferita, ma non gsclusiva,
.di un @isposiiivﬁ_di comando dei triangoli di discesa di una macchina :etf
%iiiﬁea per magiiéria,'illustigto a'titolo_&ndigativo e non limitativo,
nell'unito disegno idoeds e

'1a fige. 1 rappresenta schematicamente il disposiﬁiﬁo‘secéndo il trovato,
.;'éon la piastra porta;triangoli vista dal lato oppoéto ?ispetto a qﬁello
,'deiuﬁriango;i'steséi,.con ;apbresqntati unicamonte i %riangdli ai discésa;
ia fié. 2‘rapp£es§nta il‘dispuuitivo di cul a flgov1 visto in una differenm
Tf;teHPOSizioﬁe operativa.--A " g '-.'35 5~-T-~j'f"

'-Cnn riferiman%o alle citete figuré, viéne indicata con 1 la pia~

“‘gstra porta-triangoli, vista dal 1ato‘opposto rispettd'a; triangoli étessi,
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" |dei! triangoli nelle unite figire sono indicati unicamente i triangoll di

. ]discipa rispettivameﬁte 2e 3.1 detti'triangoli di discésa 2 e 3 sono
‘ - - H .
: fmontéti mobili per l'accoppiamento in rispettive feritoie 4 o 5, e sono

'

mobili ciascuno, risPettivamente nella direzione delle frecce F ed F% che
':coincidono con 1l'asse delle rispettive feritoie 4 e 5;

v ~ Alla piestra porta-~triangoli 1, & scorrevolmente associata una

At

asta 6,mobile secondo una direzione parallela rispetto alla dire;iqne di

isboat&mento del carro. L'asta 6 ¢ associata alla piastra 1 tramitévggide‘

LY A

"che non vengono descritte in dettaglio in quanto di tipo di per 35 noto, .

Tan

'Sul.bordo superiore dell'asta 6 & previstoAun profilo &, sanme

oy

‘indicato globalmente con T, che & costituito da un tratto rettiiiﬁgg:ri-;

basséto 8 presentante alle estremitid due tratti inclinati, rispettivamen-

te 9 & 10 aventi tra loro inclinazione contrapposta e raccordantesi. com
: / ) Tt .

o —— R ' ; ' ‘ ;
= il bordo superiore dell'asta 6. Con il bordo wuperiore e con iY profilo a

. - ¢amma si impegnano per ‘contatto dei cuscinetii di Trotolamento rispsitivamente
- ; . ~
~:20 e 21 associati-girevolmente a dei perni sviluppantisi in modo solida~

le rispettivamente dal triangolo di discesa 2 e dal triangolo di discesa
+ '30
. _Ad una estremitk dell'asta 6 & previsto un tratto sagomato a cre-
-~ magliera 30 che si impegna ocon un pignone 31 posto in rotazione da un mo-

" tore passo-passo 32 con il_quale:é possibile spostare e bloccare l'asta k

scorrevele 6 in qualsiasi posizione.

I yrofilo a.camma 7 & conformato in modo tale che allorgquando

uno dsl due triangoli si inpesgns con uno dei tratti inclinaeti 9 o 10 1'el-

[}

tro triangolo si impesna con il bordo suﬁeriore'déll'aéta-scorfevoleréﬁri;'




.s\__

sultando cosi in posizione sollevata,

ovviezments a seconda del punto del tratto.inclinato 9 con cui si impegne

Facendo ora riferimento alla figura 1 si ha che il cuscinetto

20 supportato dal perno del trismgolo di discesa 2, che risulta in posi-~

&
zione uscente rispetto al senso di moto del carro, si impegna con un pun-

to del tratto inclinato 9y eseguendo cosl la voluta fittezza della magliag

-~

'A‘a'w»

il cuscinetio 20 si ottiene un diverso posizionamento del triangoio i
O

-

discesa 2 e di- conseguenza una diversa fittezza di maglia. Sempre i3
“‘"ulta

N

rendos1'a11alf1gura 1 si vede che il triangolo di discesa 3, che

i

in posizione entrante, si 1mpegna con 11 tordo superiore Lell'asta 6 e

qulndl risulta in posizione sollevata e non interferiscs con i ta¢10n1

degli aghi, .
In figs 2 & rapprpsentata un 'altra posizione oparat .va 1n cu* 11

trlangolo 2, ora in posizione entrunte, risulta in pogizione SOIIGVata,
N

mentre 11 trlangolo 3, ora in posizione uscente, presenta il suo cusci—

netto 21 & contatto con un punto del tratto 1ncllnato 10 e quzndl in po-

siz1one di regolﬁ21one o posizionato in un punto prestablllto dal trat

.ettenere la voluta fittezza di maglla.

)

incllnato 10 per -,
Lo spogtamento dell‘asta 6 @ ottenuto eccitando in manlera CPPOL~

tuna 11 motore paSSOcQaQSO 32 che ,tramite l'accopp;amento Lel pxgnone
31 ¢ della cremagl:era 30, fa scorrure ltasta 6 verso 31n1~tra 0 verso do«

stra in modo tale che 11 cuscinetto o T“allo 20 lavori sempre su un punto
';'mentre 11

del tratto 1ncllnato 9, o su una parte del bordo superiore
tvo, 0 su un punio del tratic inclinate 10 o

:

rulic <1 lavera, per conia
sulla parte superiore del bordo 6., In questo nodo si ha sempre che uno dei
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due triangoli 2 e 3 & in posizione di lavoro, ciocd consente 1l'ottenimth¥c

délla voluta fittezza:di.maglia, mentre l'altfd‘risulta in posizione scl-
Alevata,non ihterferendo qﬁindi con‘il tallone degli aghi.

Si vedé quindi che a2 seéénda dello sposfamento dell'asta 6, spo-
staménté ottenuto tr;mite il motore passo~passo 32 si,‘:esegue ii'pfesta—

bilito e voluto pesizionamento dei tfiangoli di discaca 2 e 3, BY inoltre

N
5

evidente che, in funzione dell'angolo di inclirazionedei tratti incliina~-

P o

ti 9 e 10, esiste una corrispondenza:tra il numero dei passi di cui ruo-

ta il motore passo-passo 32 e la posizione del relativo triangold;'§%t6neﬁdo

sempre cosl la possibilitd di posizionare un triangolo di discessin uia
. Ty Dy ot ¢

gualsiwoglia posizione, mentre l'altro quello entrante, rimane sempre Lo
< 3 b 13 i o

[P
o6 .

Q600

~QO G
aa [aliv] Lo

soilevato,in modo da non inteiferire con il tallone degli aghi. SN

Ip fase di programmazione della macchina & possibile memors Zza~
‘Te per ciascun triangolo di discesa un certo numero di posizioni, regola~

~bili -praticamente con continuitid, che dovranno essere assunte nel corso

¥dsllleéecuzione—delrcapo—di~mag1ieria chemsi‘vﬁéle- _'reélizzaré;‘opera~'
zione questa che si esegue azionando appositi iasti egistenti éﬁl pannelQ
C .lo éi 5rogrémmazione déllé'maéchinae
_}Ad ogni inversione‘dalla corsa del carro, il mbtore paéso-passo
o 32‘vieneieccitato a ruotaré d; tanti paséi guanti sono necéssari per spo-
vgfa%e ltasta 6, in wodo tale che si abbassi ilﬂt;angolo‘uséente fino alla
jpogizione memofizzata'dal progra@ma per lé.corsa in oggettb, rentre il

<
[

riangolo in posizione entrante =i zlza in posizione di Fuori lavoro, in

guanto il suo rulle o cuscinelto & a contatto conil berdo superiere dele

ltasta 6, - ¢
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1’ﬂ}tiagf. g f' Da quanto descritto si vede quindi come il trovato raggiunga gli

gccpi/proposti ed in particolare si édttolinea il fatto che il dispositivq}
¥ ; - At S u

i

- secondo il trovato consente di regolare :un triangolo e contemvorancamente di

{

_escludere 1'altro, ‘ ed inolire si vede come non sia necessario
provvedere alla sostituzione di parti’ meccaniche per ottenere diverse fit-

tezze di maglia, in quanto l'azionamento & ottenuto tramite mezzi elettri.
i B ) . »:,h o Tq
¢i che risultano considerevolmente pili funzionali e versatili. LT

11 trovato cosi concepito & suscettibile di numerose modifiche

i
i

A,
crTeon o

LEren s

e varianti tutte rientranti nell'ambito del concetio inventivo. Invlire -

Yy -

tutti i dettagli possono essere sostituiti da altri elementi tecnicemenrte,

- o o
e ) < N

equivalentio ‘ ' . : S

D e s T
Ce Nt ~
Lo

. - - . .;' s N - . . . . i S rc‘k: -
In praticza i materiali impiegati nonché le dimensioni poixannd .’ .
essere qualsiasi a seconda delle esigenze. - Caigs
: i
_ RIVENDICAZICKY
1o Dispositivo @i comando dei triangoli di discesa @i una macchina retti-
“1inea per maglieria, caratterizzato dal Tatto di comprendere un'asta as-
sociata 2lla piastra poria-triangoli e scorrevole sostanzialmente paral-
lelamente alla diresione di moto del carro della wacchina per maglierie,
con un bordo di .detta asta impegnandosi supericrmente per contatto due
© perni rispettivamente solidali ai due triangoli di discesa, su detto bor-
do essendo previsto un profilo 2 camma atto a realizzare la regolazione :
-del posizionamento di un triangolo e la contemporanea posizicne di esclu-
sione dell'altro triangolo,}e/u viceversa, meznzi motori esseade previsti

per la traslazione di

ot

ctta aste

~Q

@

(el

2, Dispositivo di comando dei triangoli di discesa, secendo la rivendicazie—




. due pérni solidali ai'detti triangoli;_con,unb di detti perni impeghatQUﬂ’

,&oh,uno‘di detti tratti inelinati, l'altro pernc risultando impeg&éﬁi

M o . . . con L . L R o

'p?eoédente, caratterizzato dal fatto che détfo ﬁrofilo a camma @ co—

3

1©

"=

lstituifo da un tratto rettilineo ribassato presentante alle sue estremitd

/

due ?iatti inclinati con inclinazione tra loro contrapposta raccordante-~
! i . ) . ..

’

sl éon il bordo superiore di detta asta.

1

3. Dispositivo di comando dei triangoli di discesa, secondo le rivendica-

|
)

iioni precedenti; carztterizzato dal féttp che la lunghezza di detto trat-
ﬁo rettilinso ribas&ato, & inferiore rispetto alla distanza gdei déttf

<
G .o
LR < I e ]

¢
CoYic
D a0

il detto bordo superiore portando il triangolo in posizione di esclusioney
A ) : @t

»“ Moo .\

A ' - s o

e/o viceversa, ‘ . @Y e
. - Caod G on

° oocn

- N -- - o . . _QC‘-:-'I'O. [

4. Dispositivo di comando dei triangoli di discesa, secondo le rivendica="

coeo0

zicni precedenti, caratterizzato dal fatto che detti mezzi motori per la
| . AR
i

traslazione di detta asta wono costituiti da un motore passo-passo che po-

’

"ne in rotazione un pignone-accoppiantesi con un tratto a cremagliera pre-—

~visto su una estremitd di detta astao o o -4f¢‘xu

50 Diepositivo di coméndo deil triangoli di discesa di una macchina retti-

“iineafpér maglieria secondo le'rivendibazioni'precedeﬁti e secondo quanto.
. descritto ed illustrato per gli scopi specificati,

- Peis JACQUILINE S.p.4.
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